ИССЛЕДОВАТЕЛЬСКИЙ ПРОЕКТ НА ТЕМУ «ЛЕГО- ПОГРУЗЧИК»
ВВЕДЕНИЕ
Мы выбрали эту тему, потому что конструирование самодельного робота очень увлекательное занятие. Благодаря конструктору ЛЕГО можно самому создать любого робота. Основной функцией робота является помощь людям, и я решил создать промышленного робота - робота- погрузчика. По замыслу этот робот должен моделировать поведение реальных механизмов - поднимать грузы и перевозить их. На такого робота можно установить датчики движения, света, касания, цвета или расстояния.
ЦЕЛЬ: разработать средствами конструктора ЛЕГО робота-погрузчика.
ЗАДАЧИ:
- определить основные функции погрузчика.
- выявить особенности конструкции погрузчика. 
- написать программу для автоматизации действий робота.
- провести эксперимент.

РОБОТЫ В ЖИЗНИ ЧЕЛОВЕКА 
Очень многие думают, что роботы созданы для замены человека, в какой-либо опасной работе, другие думают о забаве, или же образовании. Техника облегчает, а часто полностью заменяет тяжелый физический труд человека, экономит его время. Для этого она должна обладать различными качествами: силой, мобильностью, прочностью, интеллектом.
Польза от использования роботов очевидна. Роботы могут использоваться для решения широкого круга задач. Например, роботы могут использоваться для выполнения монотонной рутинной работы. Способов использования роботов можно найти очень много.
История появления первых роботов уходит в далекое прошлое. Первыми автоматическими, помогавшими выживать человеку, стали ирригационные системы и водоканалы. В I в н. э. Герон Александрийский придумал устройство, автоматически поворачивавшее сцены храма. Первый манипулятор - изобретение можно записать на счет Леонардо да Винчи, который разработал схему машущего крыла.
Использование роботов:
В ПРОМЫШЛЕННОСТИ
Самое широкое распространение в условиях современности получили промышленные роботы, которые участвуют в производственных процессах. Применение робототехнических комплексов и различной робототехники связано с целым рядом факторов:
• Большие требования к высокому качеству производимых работ;
• Увеличение производительности труда комплекса;
• Стремление к сокращению затрат на производстве;
• Замена физического труда механическим.
В БЫТУ
В ближайшем будущем во всех домах появятся роботы-домохозяйки и роботы-повара. Они будут выполнять все домашние хлопоты: готовить, убираться, пылесосить, следить за чистотой.
ВОЕННЫЕ РОБОТЫ:
Не отстает от производства и военная область, так как в военных целях также широко применяются роботы. Американские ученые до сих пор стараются создать киборга, который полностью заменил бы человека в военных целях. Но это еще разработки, и они хранятся в строгой тайне. О том, что можно увидеть на сегодняшний день, мы и расскажем в этом разделе.
ШКОЛЬНЫЙ РОБОТ:
Первый робот NXT – робототехнический конструктор нового поколения. Микрокомпьютер NXT снабженный входными портами для датчиков и выходными портами для исполнительных устройств, делающий робота программируемым, интеллектуальным, способным принимать решения.
ВЫВОД:
Без роботов в современном мире уже не обойтись, так как они намного облегчают труд для человека.
Для выявления отношения одноклассников к робототехнике было проведение анкетирование. 
ИССЛЕДОВАНИЕ:
Нам  стало интересно, какое мнение моих одноклассников о функционале робота в быту, школе и на трудовой деятельности родителей. И по результатам проведенного анкетирования видно, что ребята плохо представляют, чем могут помочь роботы их родителям. Самым распространенным ответом было – помощь в работе с документацией.
В быту одноклассники хотели видеть робота своим непосредственным помощником – помогать в учебе, выполнять домашние обязанности – прибираться, готовить и т.п. 
В учебной деятельности роботы, по мнению ребят, также должны:
Помогать в учебе ученикам.
Помогать учителям.
Прибирать и мыть. 
Готовить еду.

РОБОТ ПОГРУЗЧИК 
Одним из наиболее востребованных видов погрузочно-разгрузочной техники по праву считаются погрузчики. Имеющие небольшие габариты, наделённые завидной мощностью, они выступают незаменимым решением в условиях проведения работ на ограниченном пространстве. 
Робот погрузчик может применяться на производственных складах для расчистки территории, перевозки и перевалки материалов и т.п. 
Особенность робота-погрузчика выполненного из конструктора - хорошая маневренность, небольшой радиус поворота. Критерием маневренности является величины ширины проездов, в которых автопогрузчик может штабилировать груз с поворотом в плане на 90, а так же повернуть из одного проезда в другой в месте их пересечения под углом 90.

ОПИСАНИЕ РОБОТА ПОГРУЗЧИКА
Робот представляет собой погрузочно-разгрузочную машину с передним (фронтальным) расположением грузоподъемника.
В ходе проектной работы были сделаны следующие конструкции:
Первая – это робот, который поднимал любой груз на поддоне. Недостаток – груз нужно было поднимать самим людям, неманевренный. Подъемник застревал.

Во второй конструкции устранили первый недостаток - теперь он сам поднимал груз. Но ему было сложно маневрировать в небольших пространствах, так как колеса имели зависимое управление.

Конструктивная схема третьего робота-погрузчика.
Колесная формула: не имеет колес. Стоит на опорах.
Имеет кран, который поднимает груз и переставляет его на определнные расстояния.
Сзади прикреплен блок управления, служащий также противовесом. 
На машине установлены специальные датчики: датчик касания, ультразвуковой датчик, гироскопический датчик. Каждый датчик играет свою роль.
Ультразвуковой датчик ищет груз (разъем 4), датчики касания регулируют положение грузоподъемника (разъем 2 и 3), а гироскопический датчик возвращает робота на место (разъем 1). Сервомотор управляет грузоподъемником (разъем А).

ПРОГРАММА ДЛЯ РОБОТА-ПОГРУЗЧИКА
Погрузчик управляется с помощью пульта управления. Выполняет повороты, опускается поднимается до определенной высоты. Захватывает груз и переставляет его на максимальную высоту. Либо опускает вниз.
ЗАКЛЮЧЕНИЕ
В процессе проделанной работы нам удалось создать автоматизированного робота-погрузчика, который можно использовать в производственных целях. Мы узнали много интересных фактов и сведений о том, какие работы могут выполняться на производстве. А также мы освоили новую программу программирования LEGO MINDSTORMS Education EV3.
Поработав над данным проектом, можно сформулировать следующие выводы.
Наш робот-погрузчик отличается большей маневренностью.
Робот поднимает объект погрузки на высоту.
Программа может корректироваться в зависимости от условий.
Эксперименты показали, что действия робота зависят от освещенности, уровня зарядки аккумулятора и высоты объекта для погрузки. 
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